<g) BUNDESREPUBLIK 
DEUTSCHLAND 



DEUTSCHES 
PATENT- UND 
MARKENAMT 



©Off nlegungsschrift 
DE 198 04 544 A1 


® Int. CI. 6 : 

G 11 B 21/12 


® Aktenzeichen: 
@ Anmeldetag: 
(§) Offenlegungstag: 


198 04 544.1 
5. 2.98 
12. 8.99 


IA 

O 
00 


(7?) Anmelder: 

Robert Bosch GmbH, 70469 Stuttgart, DE 


@ Erfinder: 

Maier, Jens, 31180 Giesen, DE; Zimrnermann, 
Holger, 31141 Hildesheim, DE; Baas, Dieter, 77694 
Kehl, DE 


Die folgenden Angaben sind den vom Anmelder eingereichten Unterlagen entnommen 

® Verfahren zur Durchfuhrung elnes Spursprungs 

® Es wird ein Verfahren zur Durchfuhrung ernes Spur- 
sprungs vorgeschlagen, das eine selbstlernende Sprung- 
optimierung ermoglicht. Dabei erfolgt ein Spursprung ei- 
ner Lesevorrichtung (2) zwischen einer aktueflen Spur 
und einer vorgegebenen Spur (30) einer in ein Abspielge- 
rat (10) eingelegten optischen Speicherptatte (15). Nach 
Beendigung des Spursprungs werden von der Lesevor- 
richtung (2) ausgelesene Positionsdaten mit fur die vorge- 
gebene Spur (30) bekannten Positionsdaten verglichen. 
Eine Korrektur eines nachfolgenden Spursprungs wird in 
Abhangigkeit einer Differenz zwischen den ausgelesenen 
und den bekannten Positionsdaten durchgefuhrt. 
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Beschreibung 
Stand der Technik 

Die Erfindung geht von einem Verfahren nach der Gat- 
tung des Hauptanspruchs aus. 

Aus der GB 2 228 132 A ist bereits ein Steuersystem fur 
eine Lesevorrichtung eines Abspielgerates fur optische 
Speicherplatten bekannL Dabei werden Positionsdaten, die 
die aktuelle Position der Lesevorrichtung darstellen, von ei- 
ner in das Abspielgerat eingelegten Speicherplatte gelesen. 
Der Abstand zwischen der aktuellen Position und einer Aus- 
gangsposition der Lesevorrichtung wird gemaB der gelese- 
nen Positionsdaten berechnet. Die Lesevorrichtung wird ge- 
maB des berechneten Abstandes zur Ausgangsposition be- 
wegt. 


Vortcilc der Erfindung 

Das erfindungsgemaBe Verfahren mit den Merkmalen des 
Hauptanspruchs hat demgegeniiber den Vorteil, daB nach 
Beendigung des Spursprungs von der Lesevorrichtung aus- 
gelesene Positionsdaten mit fur die vorgegebene Spur be- 
kannten Positionsdaten verglichen werden und daB eine 
Korrektur eines nachfolgenden Spursprungs in Abhiingig- 
keit einer Dififerenz zwischen den ausgelesenen und den be- 
kannten Positionsdaten durchgefuhrt wird. Auf diese Weise 
laBt sich eine selbstlernende Sprungoptimierung realisieren. 

Beim Spursprung durch Spuren zahlen kann es vorkom- 
men, daB durch Storungen der wahrend des Sprungs ausge- 
lesenen Spursignale uber eine falsche Anzahl von Spuren 
gesprungen wird. Beim Spursprung durch Bewegung der 
Lesevorrichtung fur eine berechnete Sprungzeit komrnen 
auBere Einflusse, wie beispielsweise Temperatur, Abnut- 
zung usw. deutlicher zum Tragen. Die Prazision des Spur- 
sprungs hangt dabei von der durch die auBeren Einflusse be- 
stimmten Leichtgangigkeit der Bewegung der Lesevorrich- 
tung ab. In den genannten Fallen ungenauer Spurspriinge 
wird die vorgegebene Spur, d. h. also die Zielposition erst 
nach einem oder mehreren Korrekturspriingen erreicht. Da- 
durch wird die Zugriffszeit auf die vorgegebene Spur ver- 
langert. Durch die Beriicksichtigung der nach Beendigung 
des Spursprungs ermittelten Differenz zwischen den ausge- 
lesenen und den fur die vorgegebene Spur bekannten Positi- 
onsdaten laBt sich ein nachfolgender Spursprung so korri- 
gieren, daB er mit einer groBeren Genauigkeit seine Zielpo- 
sition erreicht. Durch die auf diese Weise erfolgende stan- 
dige Uberwachung der einzelnen Spursprunge konnen nach- 
folgende Spursprunge genauer werden, indem die Ungenau- 
igkeit der vorherigen Spriinge durch die Korrektur immer 
besser ausgeglichen wird. Durch die auf diese Weise er- 
reichte selbstlernende Sprungoptimierung lassen sich die 
Zugriffszeiten auf entsprechend vorgegebene Spuren mittels 
Spursprung sukzessive verkurzen, da Korrektursprunge in 
immer geringerem MaBe erforderlich sind. 

Durch die in den Unteranspriichen aufgefuhrten MaBnah- 
men sind vorteilhafte Weiterbildungen und Verbesserungen 
des im Hauptanspruchs angegebenen Verfahrens moglich. 

Vorteilhaft ist dabei, daB der Spursprung uber eine vorge- 
gebene Anzahl von Spuren erfolgt, daB die vorgegebene An- 
zahl von Spuren mit einem einstellbaren Korrekturfaktor 
multipliziert wird, daB die Lesevorrichtung fur die auf diese 
Weise korrigierte Anzahl von Spuren in Richtung zu der 
vorgegebenen Spur bewegt wird und daB nach Beendigung 
des Spursprungs der Korrekturfaktor in Abhangigkcit der 
Differenz zwischen den ausgelesenen und den bekannten 
Positionsdaten eingestellt wird. Auf diese Weise laBt sich 
die Korrektur von Spurspriingen uber eine vorgegebene An- 


zahl von Spuren einfach mittels eines einstellbaren Korrek- 
turfaktors optimieren, derbei vorherigen Spurspriingen auf- 
getretene Fehler in der Sprungweite beriicksichtigt. 

Vorteilhaft ist auch, daR ein Spursprung fur eine vorgege- 
5 bene Zeit erfolgt, daB die vorgegebene Zeit mit einem ein- 
stellbaren Korrekturfaktor multipliziert wird, daB die Lese- 
vorrichtung die auf diese Weise korrigierte Zeit in Richtung 
zu der vorgegebenen Spur bewegt wird und daB nach Been- 
digung des Spursprungs der Korrekturfaktor in Abhangig- 

10 keit der Differenz zwischen den ausgelesenen und den be- 
kannten Positionsdaten eingestellt wird. Auf diese Weise 
laBt sich auch fur den Fall, daB ein Spursprung fur eine vor- 
gegebene Zeit durchgefuhrt wird, eine einfache Korrektur 
nachfolgender Spursprunge mittels eines einstellbaren Kor- 

15 rekturfaktors bewirken, der bei vorausgehenden Spurspriin- 
gen auf getretene Fehler bei der Sprungweite beriicksichtigt. 

Zcichnung 

20 Ein Ausfuhrungsbeispiel der Erfindung ist in der Zeich- 
nung dargestellt und in der nachfolgenden Beschreibung na- 
her erlautert. Es zeigen Fig. 1 ein Blockschaltbild eines^ Ab- 
spielgerates fur optische Speicherplatten zur Durchfuhrung 
des erfindungsgemaBen Verfahrens und Fig. 2 einen Ablauf- 

25 plan zur Beschreibung eines erfindungsgemaBen Korrektur- 
vorgangs. 

Beschreibung des Ausfuhrungsbeispiels 


30 In Fig. 1 kennzeichnet 10 ein beispielsweise als Compact- 
Disc-Spieler oder als CD-ROM-Laufwerk ausgebildetes 
Abspielgerat zum Abspielen optischer Speicherplatten 15, 
die beispielsweise als Compact-Disc oder als CD-ROM aus- 
gebildet sein konnen. Das Abspielgerat 10 umfaBt einen An- 
35 triebsmotor 1 zum rotatorischen Antrieb einer in das Ab- 
spielgerat 10 eingelegten optischen Speicherplatte 15. Der 
Antrieb erfolgt dabei uber eine mit dem Antriebsmotor 1 
verbundene Achse 45, die einen in Fig. 1 nicht dargestellten 
Plattenteller zur Aufnahme der optischen Speicherplatte 15 
40 in Rotation versetzt. Eine Lesevorrichtung 2 mit einer in 
Fig. 1 nicht dargestellten optischen Abtasteinheit erzeugt ei- 
nen Lichtstrahl 70, der auf die optische Speicherplatte 15 
zum Auslesen und Abtasten von auf der Speicherplatte 15 in 
Datenspuren aufgezeichneten Daten fokussiert ist. Die Le- 
45 sevorrichtung 2 wird dabei durch einen Befbrderungsmotor 
65 einer Positioniervorrichtung 35 radial entlang einer 
Oberflache der optischen Speicherplatte 15 bewegt. Die Le- 
sevorrichtung 2 ist mit einer Detektionseinheit 3 verbunden. 
Die Detektionseinheit 3 ist an eine Signalverarbeitungsein- 
50 heit 4 und eine Servoeinheit 5 angeschlossen. Die Signalver- 
arbeitungseinheit 4 weist einen Ausgang 60 auf und ist mit 
einer Steuereinheit 6 und der Servoeinheit 5 verbunden. An 
die Steuereinheit 6 ist eine EingabeVAnzeigeeinheit 8 ange- 
schlossen, die auch nur als Eingabeeinheit ausgebildet sein 
55 kann. Die Steuereinheit 6 ist zudem mit der Servoeinheit 5 
verbunden. Die Servoeinheit 5 wiederum steuert den An- 
triebsmotor 1, den Beforderungsmotor 65 und die Lesevor- 
richtung 2 an. 

Die optische Speicherplatte 15 umfaBt einen Einlaufbe- 
60 reich 20, in dem ein als TOC (Table of Contents) bezeichne- 
tes Inhaltsverzeichnis aufgezeichnet ist, einen Programmbe- 
reich 50, in dem Nutzdaten aufgezeichnet sind, die im Falle 
einer Compact Disc Musiksignale sein konnen, und einen 
Endbereich 55, in dem ein Prograrrunendesignal aufgezeich- 
65 net ist. Die drci Bcrcichc 20, 50, 55 sind dabei in der bc- 
schriebenen Reihenfolge radial vom Inneren der optischen 
Speicherplatte 15 nach aulBen angeordnet. Das bedeutet, daB 
der Einlaufbereich 20 den innersten Bereich der optischen 


BNSDOCID: <DE_19S04544A1_I_> 


If 


DE 198 04 544 A 1 


Speicherplatte 15 darstellt, daB* der Endbereich 55 den au- 
Gersten Bereich der optischen Speicherplatte 15 darstellt 
und daB der Programmbereich 50 zwischen dem Einlaufbe- 
reich 20 und dem Endbereich 55 angeordnet ist Das Tnhalts- 
verzeichnis im Einlaufbereich 20 der Speicherplatte 15 um- 5 
faBt Daten, wie beispielsweise die Anzahl von aufgezeich- 
neten Datengruppen, die im Falle einer Compact Disc Mu- 
sikstiicke sein konnen, die Anfangsadressen der Datengrup- 
pen im Programmbereich 50 der Speicherplatte 15 und die 
Gesamtspielzeit aller Datengruppen. Die Inhaltsverzeich- 10 
nisdaten sind im Einlaufbereich 20 der Speicherplatte 15 
wiederholt bis zur Startposition des Programmbereichs 50 
aufgezeichnet. Die Nutzdaten im Programmbereich 50 sind 
in eine Vielzahl von Rahmen aufgeteilt, die jeweils ein Syn- 
chronisationssignal, einen Subcode von Steuerdaten, Daten- 15 
bits von Nutzdaten und Fehlerkorrekturbits zur Fehlerkor- 
rektur in den Datenbits umfassen. Die Subcodes urnfassen 
fcrncr AdrcBdatcn der gcradc ausgclcscncn Datcnspurcn der 
Speicherplatte 15. Die Nutzdaten konnen im Fall der Aus- 
bildung der Speicherplatte 15 als Compact Disc Musiksi- 20 
gnale sein. Die auf der Speicherplatte 15 aufgezeichneten 
Daten werden von der Lesevorrichtung 2 optisch ausgelesen 
und einer optoelektrischen Umwandlung unterzogen. Das 
entsprechend umgewandelte elektrische Aufzeichnungssi- 
gnal wird von der Lesevorrichtung 2 an die Detektionsein- 25 
heit 3 abgegeben. Die Detektionseinheit 3 leitet das Auf- 
zeichnungssignal an die Signalverarbeitungseinheit 4 weiter 
und gibt Fehlersignale an die Servoeinheit 5 ab. Die Fehler- 
signale umfassen dabei ein Fokusfehiersignal und ein Spur- 
fehlersignal. 30 

In der Signalverarbeitungseinheit 4 wird das Aufzeich- 
nungssignal in ein digitales Signal urngeformt, um das Syn- 
chronisationssignal zu detektieren, das Nutzdatensignal zu 
demodulieren und den Subcode zu detektieren. Das Nutzda- 
tensignal kann dabei fur den Fall, daB es sich um ein Musik- 35 
signal bei Verwendung einer Compact Disc als Speicher- 
platte 15 handelt, einer DigitaWAnalogwandlung unterzo- 
gen und am Ausgang 60 der Signalverarbeitungseinheit 4 
als analoges Audiosignal abgegeben werden. Ein Teil des 
Synchronisationssignals wird von der Signalverarbeitungs- 40 
einheit 4 an die Servoeinheit 5 abgegeben. Der Subcode 
wird von der Signalverarbeitungseinheit 4 an die Steuerein- 
heit 6 abgegeben. 

In Antwort auf das Fehlersignal von der Detektionsein- 
heit 3, das Synchronisationssignal der Signalverarbeitungs- 45 
einheit 4 und Steuersignale von der Steuereinheit 6 gibt die 
Servoeinheit 5 Servosignale fiir einen Fokusservomechanis- 
mus, einen Spurservomechanismus, einen Beforderungsser- 
vomechanismus und einen Antriebsservomechanismus ab. 
Der Fokusservomechanismus und der Spurservomechanis- 50 
mus beeinflussen dabei ein Magnetfeld der in Fig. 1 nicht 
dargestellten optischen Abtasteinheit der Lesevorrichtung 2, 
wobei in diesem Magnetfeld eine Linse der optischen Ab- 
tasteinheit frei beweglich aufgehangt ist. Die Linse dient da- 
bei zur Fokussierung und Ausrichtung des Lichtstrahls 70 55 
auf der Speicherplatte 15. Der Fokusservomechanismus um- 
faBt eine Fokusspule, die durch ein entsprechendes Servosi- 
gnal von der Servoeinheit angesteuert wird, um den Licht- 
strahl 70 auf einer reflektierenden Oberflache der Speicher- 
platte 15 zu fokussieren. Dabei kann das Magnetfeld uber 60 
die Fokusspule so beeinfluBt werden, daB eine zur reflektie- 
renden Oberflache der Speicherplatte 15 senkrechte Bewe- 
gungsrichtung der Linse moglich ist. Der Spurservomecha- 
nismus umfaBt eine Spurspule, die ebenfalls durch ein ent- 
sprechendes Scrvosignal von der Servoeinheit 5 angesteuert 65 
wird, um den Lichtstrahl 70 auf eine gewiinschte Spur aus 
zurichten. Dabei kann das Magnetfeld durch die Spurspule 
so beeinfluBt werden, daB eine Bewegung der Linse senk- 


recht zu den Spuren moglich ist. Der Beforderungsservome- 
chanismus dient dazu, den Beforderungsmotor 65 so anzu- 
steuern, daB die Lesevorrichtung 2 radial entlang der Ober- 
flache der Speicherplatte 15 bewegt wird. Der Antriebsser- 
vomechanismus dient dazu, daB der Antriebsmotor 1 linear 
mit einer konstanten Geschwindigkeit angetrieben wird. 

Die Steuereinheit 6 kann als Mikrocomputer ausgebildet 
sein und gibt die Steuersignale zur Ansteuerung der oben 
beschriebenen verschiedenen Einheiten des Abspielgerates 
ab. 

Die Eingabe-AAnzeigeeinheit 8 ermoglicht beispielsweise 
mittels einer Zehnertastatur eine Vorgabe einer Spur 30, zu 
deren Abtastung mittels des Lichtstrahls 70 die Lesevorrich- 
tung 2 springen soli. Dabei kann es sich beispielsweise im 
Fall der Ausbildung der Speicherplatte 15 als Compact Disc 
bei der Eingabe um die Eingabe einer Titelnummer eines auf 
der Compact Disc aufgezeichneten Musikstucks handeln, so 
daB ein Spursprung zur Startadrcssc des gewiinschten Mu- 
siktitels auf der Speicherplatte 15 veranlaBt wird. Eine als 
Ziel eines Spursprungs vorgegebene Spur ist in Fig. 1 durch 
das Bezugszeichen 30 gekennzeichnet und liegt in der Regel 
im Programmbereich 50. 

Ein Spursprung der Lesevorrichtung 2 von einer aktuellen 
Spur zu einer vorgegebenen Spur 30 einer in das Abspielge- 
rat 10 eingelegten optischen Speicherplatte 15 kann bei- 
spielsweise dadurch erfolgen, daB die zum Erreichen der 
vorgegebenen Spur 30 erforderliche, zu iiberspringende 
Spuranzahl in der Steuereinheit 6 ermittelt wird. Die Steuer- 
einheit 6 veranlaBt dann uber die Servoeinheit 5 die Positio- 
niervorrichtung 35 dazu, die Lesevorrichtung 2 um die auf 
diese Weise vorgegebene Anzahl von Spuren von der aktu- 
ellen Spur zu der vorgegebenen Spur 30 zu bewegen. Zur 
Berucksichtigung von bei vorausgegangenen Spurspriingen 
aufgetretenen Abweichungen zwischen der nach dem jewei- 
ligen Spursprung erreichten Spur und der jeweils vorgege- 
benen Spur wird die vorgegebene Anzahl von Spuren in der 
Steuereinheit 6 noch mit einem einstellbaren Korrekturfak- 
tor multipliziert, so daB die Positioniervorrichtung 35 uber 
die Servoeinheit 5 von der Steuereinheit 6 zu einem Spur- 
sprung um die korrigierte vorgegebene Anzahl von Spuren 
in Richtung zu der vorgegebenen Spur 30 veranlaBt wird. 
Nach Beendigung des Spursprungs hat die Lesevorrichtung 
2 eine Spur erreicht, deren Positionsdaten sie ausliest. Die 
ausgelesenen Positionsdaten werden dann in der Steuerein- 
heit 6 mit den fur die vorgegebene Spur 30 bekannten Posi- 
tionsdaten verglichen. In Abhangigkeit der DifFerenz zwi- 
schen den ausgelesenen und den bekannten Positionsdaten 
stellt dann die Steuereinheit 6 den Korrekturfaktor so ein, 
daB der durch seine Multiplikation mit den fur den vorheri- 
gen Spursprung vorgegebenen unkorrigierten Anzahl von zu 
iiberspringenden Spuren resultierende Spursprung der Lese- 
vorrichtung 2 exakt bis zur vorgegebenen Spur 30 gefuhrt 
hatte, so daB der Lichtstrahl 70 die vorgegebene Spur 30 ab- 
getastet hatte. Auf diese Weise kann ein nachfolgender 
Spursprung durch die Multiplikation der fur den nachfol- 
genden Spursprung vorgegebenen Anzahl von zu iibersprin- 
genden Spuren mit dem zuvor neu angepaBten Korrektur- 
faktor optimiert werden. Auf diese Weise ist eine selbst ler- 
nende Sprungoptimierung mittels des einstellbaren Korrek- 
turfaktors moglich. 

Alternativ oder zusatzlich zu der Ermittlung einer vorge- 
gebenen Anzahl von bei einem Spursprung zu iiberspringen- 
den Spuren kann auch von der Steuereinheit 6 eine Zeit er- 
mittelt und vorgegeben werden, wobei die Steuereinheit 6 
die Positioniervorrichtung 35 veranlaBt, die Lesevorrich- 
tung 2 fiir diese vorgegebene Zeit von der aktuellen Spur zu 
der vorgegebenen Spur 30 zu bewegen. Der Spursprung er- 
folgt dann nicht wie zuvor beschrieben iiber eine vorgege- 
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bene Anzahl von Spuren, sondern fur eine vorgegebene Zeit 
Dabei kann in analoger Weise die vorgegebene Zeit mit ei- 
nern einstellbaren Korrekturfaktor in der Steuereinheit 6 
multipliziert Werden, so daB die Lesevorrichtung 2 von der 
Positioniervorrichtung 35 fur die auf diese Weise korrigierte 5 
Zeit in Richtung zu der vorgegebenen Spur 30 mittels der 
Positioniervorrichtung 35 bewegt wird. Dazu wird die Posi- 
Uoniervorrichtung 35 uber die Servoeinheit 5 durch entspre- 
chende Steuersignale der Steuereinheit 6 veranlaBt. Nach 
Beendigung des Spursprungs konnen dann wiederum die 10 
Positionsdaten der durch den Spursprung erreichten Spur 
ausgelesen werden und von der Steuereinheit 6 mit den fur 
die vorgegebene Spur 30 bekannten Positionsdaten vergli- 
chen werden. Ebenso kann dann der Korrekturfaktor in Ab- 
hangigkeit der Differenz zwischen den ausgelesenen und 15 
den bekannten Positionsdaten wieder so eingestellt werden 
daB seine Multiplikation mit der fur den vorhergehenden 
Spursprung crmittcltcn vorgegebenen unkorrigicrtcn Zeit zu 
einem Spursprung der Lesevorrichtung 2 exakt zu der vor- 
gegebenen Spur 30 gefuhrt hatte, so daB der Lichtstrahl 70 20 
die vorgegebene Spur 30 nach Beendigung des Spursprungs 
abgetastet hatte. Auch auf diese Weise kann also eine Kor- 
rektur eines nachfolgenden Spursprungs in Abhangigkeit 
der Differenz zwischen den ausgelesenen und den bekann- 
ten Positionsdaten durchgefuhrt und die Sprungweite des 25 
nachfolgenden Spursprungs somit optimiert werden. 

Durch die Verwendung des variabel anpaBbaren Korrek- 
turfaktors haben durch auBere Einflusse wie beispielsweise 
Temperatur, Abnutzung usw. bedingte Anderungen in der 
Leichtgangigkeit der Bewegung der Lesevorrichtung 2 bei 30 
Verwendung einer vorgegebenen Zeit zur Dimensionierung 
der Spursprunge oder Storungen beim Spuren zahlen wah- 
rend eines Spursprungs durch Auslesefehler bei Verwen- 
dung emer vorgegebenen Anzahl von Spuren zur Dimensio- 
nierung des jeweiligen Spursprungs praktisch keinen Ein- 35 
fluB auf die Positionierungsgenauigkeit der Lesevorrichtung 
2 fur den jeweiligen Spursprung. 

In Fig. 2 ist ein Ablaufplan fur den Korrekturvorgang und 
die Anpassung des Korrekturfaktors dargesteUt. Der darge- 
steUte Ablaufplan wird dabei von der Steuereinheit 6 abge- 40 
arbeitet. Bei einem Programmpunkt 100 wird die aktuelle 
Position der Lesevorrichtung 2 anhand von ausgelesenen 
Positionsdaten oder einer Detektion einer bekannten Aus- 
gangsposition, beispielsweise im Einlaufbereich 20 bei- 
spielsweise durch Betatigen eines in Fig. 1 nicht dargestell- 45 
ten Schalters durch die Lesevorrichtung 2 ermittelt Bei ei- 
nem Programmpunkt 105 wird die fur einen Spursprung von 
der aktuellen Spur zu der vorgegebenen Spur 30 erforderli- 
che zu uberspringende Spuranzahl oder Ansteuerzeit fur den 
Beforderungsmotor 65 der Positioniervorrichtung 35 be- 50 
rechnet. Bei einem Programmpunkt 110 wird die unter Pro- 
grammpunkt 105 ermittelte zu uberspringende Spuranzahl 
bzw. Sprungzeit mit dem entsprechenden Korrekturfaktor 
multiphziert und dadurch korrigiert. Bei einem Programm- 
punkt 115 veranlaBt die Steuereinheit 6 die Positioniervor- 55 
richtung 35 uber die Servoeinheit 5 zu einem Spursprung 
der Lesevorrichtung 2 uber die korrigierte Anzahl von Spu- 
ren oder fur die korrigierte Zeitdauer. Bei einem Programm- 
punkt 120 wird gepriift, ob der Sprung beendet ist. Ist dies 
der Fall, so wird zu einem Programmpunkt 125 verzweigt 60 
andernfalls wird zu Programmpunkt 120 zuriickverzweigt' 
Bei Programmpunkt 125 wird die nach Beendigung des 
Spursprungs erreichte Spur durch Auslesen ihrer im Sub- 
code enthaltenen Positionsdaten ermittelt. Bei einem Pro- 
grammpunkt 130 wird gepriift, ob die ausgelesenen Positi- 65 
onsdaten mit den fur die vorgegebene Spur 30 bekannten 
Positionsdaten ubereinstimmen. Ist dies der Fall, so wird der 
Programmteil verlassen, andernfalls wird zu einem Pro- 


grammpunkt 135 verzweigt.' Bei Programmpunkt 135 wird 
der Korrekturfaktor so angepaBt, daB seine Multiplikation 
beim vorhengen Spursprung mit der unkorrigierten vorge- 
gebenen Anzahl von zu uberspringenden Spuren bzw. vor- 
gegebenen Sprungzeit zu einem Spursprung der Lesevor- 
richtung 2 gefuhrt hatte, der exakt die vorgegebene Spur 30 
erreicht hatte, so daB der Lichtstrahl 70 nach Beendigung 
des Spursprungs die vorgegebene Spur 30 abgetastet hatte 
Nach Programmpunkt 135 wird zu Programmpunkt 105 zur 
Durchfuhrung von Korrekturspurspriingen zuriickver- 
zweigt, urn die vorgegebene Spur 30 mittels mindestens ei- 
nes Korrekturspursprungs doch noch exakt zu erreichen 
Dabei bleibt die vorgegebene Spur 30 weiterhin unveran- 
dert, wahrend die aktuelle Spur als Ausgangsort fiir den 
mindestens einen erforderlichen Korrektursprung mit der 
beim vorhergehenden Spursprung erreichten Spur eleichge- 
setztwird. 6 

Der Korrekturfaktor kann in einem der Steuereinheit 6 
zugeordneten und in Fig. 1 nicht dargestellten Schreib-ZLe- 
sespeicher abgespeichert sein. In diesem Speicher konnen 
nach erstmaligem Auslesen auch die aus dem Einlaufbe- 
reich 20 ermittelten Inhaltsdaten mit den Anfangsadressen 
der einzelnen auf der Speicherplatte 15 aufgezeichneten Da- 
tengruppen abgespeichert sein. Fiir den Fall, daB das Ab- 
spielgerat 10 als Compact-Disc-Spieler ausgebildet ist und 
an der Eingabe-/Anzeigeeinheit 8 eine Titelnummer eines 
abzuspielenden Musikstucks eingegeben wurde, kann die 
rur den erforderlichen Spursprung benotigte zu ubersprin- 
gende Anzahl von Spuren bzw. Sprungzeit mit Hilfe der der 
gewahlten Titelnummer in dem in Fig. 1 nicht dargestellten 
Speicher zugeordneten Anfangsadresse der entsprechenden 
Datengruppe ermittelt werden. Diese Anfangsadresse ent- 
spncht dabei gleichzeitig den fur die vorgegebene Spur 30 
bekannten Positionsdaten, die bei Programmpunkt 130 mit 
den nach dem entsprechenden Spursprung erreichten Positi- 
onsdaten verglichen werden. 

Patentanspriiche 

1. Verfahren zur Durchfuhrung eines Spursprungs ei- 
ner Lesevorrichtung (2) zwischen einer aktuellen Spur 
und einer vorgegebenen Spur (30) einer in ein Abspiel- 
gerat (10) eingelegten optischen Speicherplatte (15) 
dadurch gekennzeichnet, daB nach Beendigung des 
Spursprungs von der Lesevorrichtung (2) ausgelesene 
Positionsdaten mit fur die vorgegebene Spur (30) be- 
kannten Positionsdaten verglichen werden und daB 
eine Korrektur eines nachfolgenden Spursprungs in 
Abhangigkeit einer Differenz zwischen den ausgelese- 
nen und den bekannten Positionsdaten durchgefuhrt 
wird. 

2. Verfahren nach Anspruch 1, dadurch gekennzeich- 
net, daB ein Spursprung uber eine vorgegebene Anzahl 
von Spuren erfolgt, daB die vorgegebene Anzahl von 
Spuren mit einem einstellbaren Korrekturfaktor muiU- 
pliziert wird, daB die Lesevorrichtung (2) fur die auf 
diese Weise korrigierte Anzahl von Spuren in Richtung 
zu der vorgegebenen Spur (30) bewegt wird und daB 
nach Beendigung des Spursprungs der Korrekturfaktor 
in Abhangigkeit der Differenz zwischen den ausgelese- 
nen und den bekannten Positionsdaten eingestellt wird. 

3. Verfahren nach Anspruch 1 oder 2, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB ein Spursprung fur eine vorgegebene Zeit 
erfolgt, daB die vorgegebene Zeit mit einem einstellba- 
ren Korrekturfaktor multipliziert wird, daB die Lese- 
vorrichtung (2) fur die auf diese Weise korrigierte Zeit 
in Richtung zu der vorgegebenen Spur (30) bewegt 
wird und daB nach Beendigung des Spursprungs der 
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Korrekturfaktor in Abharigigkeit der Differenz zwi- 
schen den ausgelesenen und den bekannten Positions- 
daten eingestellt wird. 


Hierzu 2 Seite(n) Zeichnungen 
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